
 

 

 

8CH ServoMotor Controller 
Sample program 

 

 

 

 

 

免責事項 

 本製品の使用における如何なる損害、事故においても責任を負いません。 

 

動作環境 

 .net framework 2.0 をインストールしたWindows2000,WindowsXPで動作確認を行っています。 

 

 

 

 

 

 



○ アプリケーションソフトの初期設定 

1. コントローラに電源を供給し、PC とシリアルポートで接続します。 

2. アプリケーションを使用し、シリアルポートの番号、通信速度を設定し、OPEN を押します。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



○ コントローラの初期設定 

1. PC とコントローラを 1対 1 で接続し、右下の SET ID をクリックし、コントローラの ID を設定します。 

2. コントローラ上の LED が点灯／消灯すると、設定は完了です。 

3. 以降、電源を切ってもコントローラの ID は保持されます。 

4. 使用前にコントローラの電源を入れなおしてください。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



○ サーボモータの動作 

1. 設定したコントローラの ID を選択します。 

2. サーボモータを動作させる角度データを設定します。 

3. コマンドタイプを選択します。 

4. MOTOR_ON をクリックすると、PWM を出力許可します。 

5. send を押すことで、角度データを 1回送信します。 

continuous を押すことで、連続して角度データを送信します。 

＊option で buffer を選択した場合、MOTOR_ON を押さなければ出力する PWM に反映されません。 

 
 
プログラムの動作はコントローラのコマンドに準拠しています。 

詳しくはコントローラのマニュアルをご覧ください。 
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○ ステータスの取得 

STATUS を押すことにより、コントローラの種類、ファームウェアのバージョン、コントローラのバージョンを

取得できます。 
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